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1 Introduction

Le but de ce document est de décrire la procédure à suivre à chaque release des logiciels PALM_MP et/ou PrePALM_MP. Cette procédure ne doit s’appliquer qu’une fois :

· les nouveaux développements sur les logiciels concernés activement testés et importés dans la base CVS (ATTENTION à ne pas oublier également de changer le numéro de version de PALM_MP dans GEN/gen_dvpcsts.h et GEN/gen_dvpcstsf.h, et de PrePALM_MP – cf. section 3.4 pour une explication de la signification des numéros de version - ),

· la documentation utilisateur (et si possible développeur) écrite et vérifiée.

La première section de ce document présente un schéma général des différentes étapes de cette procédure. Ces différentes étapes sont ensuite détaillées dans la seconde section. 

2 Schéma général de la procédure de release de PALM_MP et PrePALM_MP
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3 Détail des différentes étapes

3.1 
Test de PALM_MP sur les différentes machines cibles

Avant chaque release, la suite de test de PALM_MP doit être exécutée avec succès sur les différentes machines cibles. Cette suite de test se compose du TUTORIAL PALM_MP et de la suite d’assimilation de données dite « Shallow Water ». Ces deux applications sont dans la base CVS du projet PALM. La documentation concernant ces applications est celle associée à leur version PALM_Research 
, 
. Les résultats de ces applications doivent être comparés à ceux obtenus avec la version courante de PALM_MP. Il faut noter que l’implémentation de nouvelles fonctionnalités dans PALM_MP doit être accompagnée d’au moins un test faisant partie de l’une ou l’autre de ces suites de tests. 

Les machines cibles sont actuellement :

· Imhotep, la Compaq Alpha Cluster du CERFACS ;

· PC sous linux du CERFACS ;

· Horus, la SGI Origin 2000 du CERFACS ;

· Tora, la Fujitsu VPP 5000 de Météo-France ; 

· HPCD, l’IBM SP4 de l’ECMWF ; 

· Baltic, le cluster Opteron de MERCATOR.

Il s’agit donc de copier la dernière version de PALM_MP exportée de la base CVS sur les différentes machines cible ainsi que les applications TUTORIAL_I_MP et SW_MP. On ne teste en général qu’une seule version installée de PALM_MP (réels sur 4 octets, sans debug). Pour configurer correctement cette version, le plus simple est de se référer au fichier config.log ou install*** contenu dans le répertoire de la dernière version installée de PALM_MP sur la machine correspondante. Pour plus d’informations, se référer à la documentation PALM_MP 
. Les différents tests du TUTORIAL peuvent en général être effectués en interactif, alors que ceux du SW_MP doivent l’être en batch sur la plupart des machines. Ces deux suites de tests contiennent des scripts permettant, pour chaque machine, de lancer automatiquement toutes leurs applications. 

Une liste des spécificités et problèmes rencontrés pour l’exécution de ces suites de tests sur les différentes machines est présentée en annexe I.

3.2 
Déboguage et correction du (des) logiciel(s) concernés

En cas de problème avec une application sur une machine, il est à noter que le debugger parallèle Totalview est disponible sur les machines suivantes : Imhotep, Horus et Tora. Totalview n’est cependant pas complètement interfacé avec MPI2. En particulier, il n’ouvre pas automatiquement de fenêtre lors du spawn d’un exécutable. Si une erreur brutale (type Segmentation Fault ou Bus Error) se produit dans une unité ou un bloc, Totalview ne détectera donc pas automatiquement cette erreur. Dans ce cas, il est nécessaire de stopper l’application (via un « breakpoint ») juste après le spawn de l’unité ou du bloc concerné (dans tool_mpi2.c), et d’attacher une (ou plusieurs si l’entité est parallèle) fenêtre(s) Totalview sur cet (ou ces) exécutable(s).

Il est conseillé, lorsqu’un problème sérieux est rencontré, d’essayer de simplifier au maximum l’application posant problème pour tenter d’identifier l’origine de ce problème et faciliter le déboguage. Les outils de debug de PALM (verbosité, palm_debug, PrePALM rider) peuvent également se révéler utiles dans ces cas là.

3.3 
Check-in de la (des) correction(s)

R.A.S

3.4 
Tag des différents logiciels et documentation

Les logiciels PALM_MP et PrePALM_MP doivent être taggés dans CVS à chaque release. Ces tags sont de la forme palm_mp*_*_* et prepalm_mp*_*_*, où *_*_* est le numéro de version de la release. Une évolution du premier chiffre correspond à un changement majeur concernant le logiciel (ré-écriture, modification importante de la façon de fonctionner du logiciel, …) ou son utilisation (par exemple, dans PALM_Research, l’apparition des cartes d’identité des unités). Une évolution du deuxième chiffre correspond à l’ajout d’une (ou plusieurs) nouvelle(s) fonctionnalité(s) ou à la modification du fichier .pil. Enfin, une évolution du dernier chiffre correspond à une correction de bug ou à l’ajout d’une fonctionnalité mineure. Il faut noter que les releases de PALM_MP et PrePALM_MP peuvent dans certains cas être effectuées de manière indépendante (modification mineure ou correction ne nécessitant pas de modification de l’autre logiciel). Ainsi, les dernières versions courantes de PALM_MP et PrePALM_MP peuvent avoir des numéros de version dont le dernier chiffre est différent. De même, la documentation et la suite de test de PALM_MP (Shallow water et TUTORIAL) n’ont à être taggés que s’ils ont été modifiés pour cette nouvelle version (évolution du premier ou du deuxième chiffre du numéro de version).

Pour tagger les différents fichiers d’un logiciel avec tkCVS, il suffit de se placer à la racine du répertoire contenant le logiciel, de sélectionner « Tag files » dans le menu « CVS », puis de remplir le champ vide par le nom du tag et de cliquer sur le bouton tag. 

3.5 
Installation de PALM_MP et PrePALM_MP sur les différentes machines

Il s’agit de copier et de compiler dans les différentes configurations possibles PALM_MP et PrePALM_MP sur les différentes machines accessibles par l’équipe palm et les utilisateurs de ces logiciels.

PALM_MP doit être installé sur les machines cibles décrites dans la section 3.2 sous les formes suivantes : r4 et r8, avec ou sans debug, qui correspondent aux options de configuration --[disable,enable]-promote-real et --with-debug. Pour effectuer automatiquement ces différentes installations, un script nommé install****, où **** est le nom de la machine concerné, se trouve sur ladite machine dans le répertoire contenant la release précédente de PALM_MP. Les scripts install*** des machines cibles citées section 3.2 sont regroupés annexe II. Une fois l’installation des différentes versions effectuées, il est important de vérifier que la permission de type r (read) est activée pour tous les types d’utilisateurs sur les répertoires et fichiers créés lors de l’installation.

Les chemins d’installation sur les différentes machines sont les suivants (le format utilisé est « machine : compte : path ») :

- 
Imhotep : /home/globc/palm/INSTALL ;

· PC Linux : palm : /home/palm/INSTALL ;

· Horus : palm : /home/palm/INSTALL ;

· Tora : cglo654 : /u/cf/cglo/cglo654/PALM/INSTALL ; 

· HPCD : /hpcd/ms_perm/PALM ; 

· Baltic : palm : /home/palm/INSTALL ;

Un répertoire correspondant au nom de la release (PALM_MP*_*_*) doit être créé. Le répertoire PALM_MP exporté de CVS doit être placé dans ce répertoire. Enfin, le lien PALM_MP dans le répertoire INSTALL doit être détruit et recréé pour pointer vers PALM_MP*_*_*/PALM_MP, où PALM_MP*_*_* est le répertoire contenant la version fraîchement installée.

L’installation de PrePALM_MP consiste à exporter de CVS la version concernée, la copier dans le répertoire INSTALL/PrePALM_MP*_*_*, et à compiler le code de steplang sur la machine concernée. Pour cela, dans le répertoire STEPLANG, on peut soit exécuter le script mbuild.sh qui compile steplang automatiquement sur plusieurs machines (cf. l’aide au début du script mbuild.sh), soit modifier le Makefile (en décommentant les lignes « ARCH=.. et SOPTS=.. » correspondants à la machine concernée) et exécuter la commande « make steplang». Comme pour PALM_MP, il faut vérifier que les permissions en lecture sur les différents répertoires et fichiers soient activées pour tous les types d’utilisateurs. De même, le lien PrePALM_MP dans le répertoire INSTALL doit être détruit et recréé pour pointer vers PrePALM_MP*_*_*/PrePALM_MP, où PrePALM_MP*_*_* est le répertoire contenant la version de PrePALM_MP fraîchement installée. 

PrePALM_MP n’est généralement pas installé sur tora et hpcd car ce type d’application n’est pas censé être exécuté sur ces machines.

Enfin, sur le compte palm, en local au CERFACS, une version tarrée et gzippée de PALM_MP et PrePALM_MP doit être copiée dans les répertoires DISTRIB/PALM_MP*_*_* et DISTRIB/PrePALM_MP*_*_*. Ces fichiers sont destinés à être envoyés aux utilisateurs qui gèrent l’installation de PALM_MP et PrePALM_MP sur leurs machines. Comme dans le répertoire INSTALL, des liens symboliques PALM_MP et PrePALM_MP existent, et doivent donc être mis à jour,

3.6 
Mise en ligne de la documentation utilisateur

Pour mettre la documentation utilisateur de PALM_MP sur le site Internet de PALM, il faut :

· se loguer sur elnino ;

· se loguer sur aton sous l’utilisateur gloweb ;

· faire un cd dans /WWW/globc/PALM_WEB/doc/external/RAPPORT_MERC ;

· y copier (par ftp sur elnino) les fichiers word (.doc) et postcript gzippé (.ps.gz) correspondant, sous le nom palm_mp*_*_*.[.doc,ps.gz] ;

· modifier le nom des fichiers documentations dans le fichier /WWW/globc/PALM_WEB/doc/external/menu.html.

3.7 
Envoi d’un mail aux utilisateurs

Une fois que toutes les opérations précédemment citées ont été effectuées, un courrier électronique doit être envoyé aux utilisateurs de PALM (palmusers@cerfacs.fr), au groupe projet MERCATOR (projet@mercator.com.fr), et à l’équipe PALM (palm@cerfacs.fr) à partir du compte palm. Ce courrier informe les utilisateurs de la nouvelle release et des changements apporté par rapport à la release précédente. Un exemple d’un tel courrier électronique est fourni en annexe III. La commande CVS «cvs log -S –N» qui pourrait permettre d’afficher tous les messages CVS associés aux check-in depuis un tag donné ne fonctionne pas avec PALM_MP pour une raison inconnue. Pour voir ces messages, afin de répertorier les évolutions d’une version de PALM_MP par rapport à une autre, le plus simple est de se connecter sur le site qui gère les listes de diffusion de PALM (http://caiman.cerfacs.fr/wws/lists/GlobC/Palm) et de consulter les messages envoyés à l’alias palmcvs depuis la date de la dernière release.

ANNEXE I :

Spécificités et problèmes rencontrés pour l’exécution des suites de tests de PALM_MP sur les différentes machines cibles.

HORUS :

Des problèmes de lenteur, voire de blocage, des applications au sein desquelles de gros volumes de données sont échangés sont régulièrement rencontrés. Ce problème est diagnostiqué comme étant un problème de fonctionnement de lam sur cette machine. 

BLACS et ScaLAPACK n’ont pas été installé avec lam sur cette machine, ce qui empêche tout test utilisant les unités d’algèbre parallèle basées sur ces librairies (SESSION_VIII_PAR du TUTORIAL)

IMHOTEP :

BLACS et ScaLAPACK ont été installé avec lam sur cette machine, mais cette installation semble ne pas fonctionner. La SESSION_VIII_PAR du TUTORIAL retourne une erreur lors de l’utilisation de communicateur au sein de BLACS.

TORA :

L’utilisation de lam sur cette machine nécessite un processeur supplémentaire. Ainsi, une application avec une seule branche ne contenant que des unités séquentielles nécessite 3 processeurs (un pour le driver, un pour lam et un pour les unités de la branche). 

HPCD :

La taille mémoire sur disque allouée pour les comptes sur cette machine est assez restreinte. Cela peut avoir des conséquences sur l’exécution des tests. En particulier, le répertoire DATA de l’application Shallow Water ne doit pas être copié sur les comptes. Il est déjà archivé dans le système de stockage de l’ECMWF (cf. les scripts de batch subhpcd).

ANNEXE II :

Scripts d’installation automatiques de PALM_MP sur les différentes machines cibles.

Linux :



#!/bin/sh                                                                      

cd PALM_MP

make clean

./configure --disable-64bits --disable-promote-real --with-debug \

--with-lam="/usr/local/lam7.0.4" 

make install   2>&1 |tee 32r4_debug_make.log

mv 32r4_debug_make.log linux32r4lam_debug/

make clean                                                                     

./configure --disable-64bits --disable-promote-real \

 --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install   2>&1 |tee 32r4_make.log

mv 32r4_make.log linux32r4lam/

make clean                                                                     

./configure --disable-64bits --enable-promote-real --with-debug \

 --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install   2>&1 |tee 32r8_debug_make.log

mv 32r8_debug_make.log linux32r8lam_debug/

make clean

./configure --disable-64bits --enable-promote-real \

 --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install    2>&1 |tee 32r8_make.log

mv 32r8_make.log linux32r8lam/

make clean

cd ..

HORUS :

#!/bin/sh                                                                      

cd PALM_MP                                                                    

make clean

./configure --enable-64bits --disable-promote-real --with-debug \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4_64"

make install  2>&1 |tee 64r4_debug_make.log

mv 64r4_debug_make.log sgi64r4lam_debug/

make clean                                                                     

./configure --enable-64bits --disable-promote-real  \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4_64"

make install  2>&1 |tee 64r4_make.log

mv 64r4_make.log sgi64r4lam/

make clean                                                                     

./configure --enable-64bits --enable-promote-real --with-debug  \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4_64"

make install  2>&1 |tee 64r8_debug_make.log

mv 64r8_debug_make.log sgi64r8lam_debug/

make clean

./configure --enable-64bits --enable-promote-real  \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4_64"

make install  2>&1 |tee 64r8_make.log

mv 64r8_make.log sgi64r8lam/

make clean

./configure --disable-64bits --disable-promote-real --with-debug  \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install  2>&1 |tee 32r4_debug_make.log

mv 32r4_debug_make.log sgi32r4lam_debug/

make clean                                                                     

./configure --disable-64bits --disable-promote-real \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install   2>&1 |tee 32r4_make.log

mv 32r4_make.log sgi32r4lam/

make clean                                                                     

./configure --disable-64bits --enable-promote-real --with-debug \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install   2>&1 |tee 32r8_debug_make.log

mv 32r8_debug_make.log sgi32r8lam_debug/

make clean

./configure --disable-64bits --enable-promote-real \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install    2>&1 |tee 32r8_make.log

mv 32r8_make.log sgi32r8lam/

make clean

cd ..

IMHOTEP :

#!/bin/sh                                                                      

cd PALM_MP                                                                    

make clean

./configure --enable-64bits --disable-promote-real --with-debug \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install  2>&1 |tee 64r4_debug_make.log

mv 64r4_debug_make.log alpha64r4lam_debug/

make clean                                                                     

./configure --enable-64bits --disable-promote-real  \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install  2>&1 |tee 64r4_make.log

mv 64r4_make.log alpha64r4lam/

make clean                                                                     

./configure --enable-64bits --enable-promote-real --with-debug  \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install  2>&1 |tee 64r8_debug_make.log

mv 64r8_debug_make.log alpha64r8lam_debug/

make clean

./configure --enable-64bits --enable-promote-real  \


    --with-lam="/usr/local/lam7.0.4"

make install  2>&1 |tee 64r8_make.log

mv 64r8_make.log alpha64r8lam/

make clean

cd .. 

TORA:

#!/bin/sh                                                                      

cd PALM_MP                                                                    

make clean

./configure --with-mpi_comm_free=disconnect \

--with-mpi_path=/usr/local/mpi/palm_mp --enable-64bits \

--disable-promote-real --with-debug

make install 2>&1 |tee 64r4_debug_make.log

mv 64r4_debug_make.log fujitsu64r4native_debug/

make clean

./configure --with-mpi_comm_free=disconnect \

--with-mpi_path=/usr/local/mpi/palm_mp --enable-64bits \

--disable-promote-real

make install 2>&1 |tee 64r4_make.log

mv 64r4_make.log fujitsu64r4native

make clean

./configure --with-mpi_comm_free=disconnect \

--with-mpi_path=/usr/local/mpi/palm_mp --enable-64bits \

--enable-promote-real --with-debug

make install  2>&1 |tee 64r8_debug_make.log

mv 64r8_debug_make.log fujitsu64r8native_debug/

make clean

./configure --with-mpi_comm_free=disconnect \

--with-mpi_path=/usr/local/mpi/palm_mp --enable-64bits \

--enable-promote-real                                                       

make install 2>&1 |tee 64r8_make.log

mv 64r8_make.log fujitsu64r8native

make clean

cd .. 

HPCD :

#!/bin/sh

set -x

cd PALM_MP

make clean

export LAMHF77=xlf90_r

./configure --enable-64bits --disable-promote-real --with-debug \

--with-fortran_underscore \

           --with-lam=/ms_perm/PALM/local/lam-7.1.1 \

--exec-prefix=`pwd`/ibm_power464r4lam_debug \

--prefix=`pwd`/ibm_power464r4lam_debug/

make install  2>&1 |tee 64r4_debug_make.log

mv 64r4_debug_make.log ibm_power464r4lam_debug/

make clean

./configure --enable-64bits --disable-promote-real \

--with-fortran_underscore \

           --with-lam=/ms_perm/PALM/local/lam-7.1.1 \

--exec-prefix=`pwd`/ibm_power464r4lam \

--prefix=`pwd`/ibm_power464r4lam

make install  2>&1 |tee 64r4_make.log

mv 64r4_make.log ibm_power464r4lam/

make clean

./configure --enable-64bits --enable-promote-real --with-debug \

--with-fortran_underscore \

           --with-lam=/ms_perm/PALM/local/lam-7.1.1 \

--exec-prefix=`pwd`/ibm_power464r8lam_debug \

--prefix=`pwd`/ibm_power464r8lam_debug

make install  2>&1 |tee 64r8_debug_make.log

mv 64r8_debug_make.log ibm_power464r8lam_debug/

make clean

./configure --enable-64bits --enable-promote-real \

--with-fortran_underscore \

           --with-lam=/ms_perm/PALM/local/lam-7.1.1 \

--exec-prefix=`pwd`/ibm_power464r8lam \

--prefix=`pwd`/ibm_power464r8lam

make install  2>&1 |tee 64r8_make.log

mv 64r8_make.log ibm_power464r8lam/

make clean

cd ..

BALTIC :

#!/bin/sh

cd PALM_MP

make clean

./configure --build=i386-linux --enable-64bits --enable-promote-real \

--with-debug='-g -tp k8-64 -byteswapio -\# -Mcray=pointer -r8  \

-fPIC -mcmodel=medium' \

--with-lam=/home/mercator/versions64/lam/lam-7.0.6-pgcc64

make install 2>&1 |tee 64r8_debug_make.log

mv 64r8_debug_make.log linux64r8lam_debug/

make clean

./configure --build=i386-linux --enable-64bits --enable-promote-real \

--with-lam=/home/mercator/versions64/lam/lam-7.0.6-pgcc64 \

--with-copt='-tp k8-64 -byteswapio -O1 -\# -r8  -fPIC \

-mcmodel=medium' --with-opt_exc='-tp k8-64 -\# \

-byteswapio -O1 -Mextend -Mlist -Mcray=pointer -Msave -r8 \

-fPIC -mcmodel=medium' --with-fopt='-tp k8-64 -byteswapio \

-O1 -\# -Mextend -Mlist -Mcray=pointer -Msave -r8  -fPIC \

-mcmodel=medium'

make install 2>&1 |tee 64r8_make.log

mv 64r8_make.log linux64r8lam/

make clean

cd ..

ANNEXE III :

Exemple de mail envoyé aux utilisateurs lors d’une release de PALM_MP.

# From: The PALM group <palm@cerfacs.fr>

# To: projet@mercator.com.fr, palmusers@cerfacs.fr

# Subject: New release of PALM_MP and PrePALM_MP (2.1.0)

# Date: Wed, 6 Jul 2005 12:46:10 +0200 (CEST)

The current version of PALM_MP and PrePALM_MP is 2.1.0

The distribution gzipped tar files are available locally at CERFACS under /home/palm/DISTRIB.

PALM_MP 2.1.0 is installed locally for SGI O2k and linux usage under /home/palm/INSTALL/PALM_MP, and for Compaq AlphaCluster usage under /home/globc/palm/INSTALL/PALM_MP.

It is installed on the remote servers (tora, hpcd, baltic) at the usual locations.

PrePALM_MP 2.1.0 is installed locally for usage on SGI and Linux under /home/palm/INSTALL/PrePALM_MP. It is also installed on the Compaq AlphaServer Imhotep under /home/globc/palm/INSTALL/PrePALM_MP.

The PALM_MP and PrePALM_MP user guide is online under the name "Creation d'une application avec le coupleur PALM_MP".

The main changes from the beta version 2.1.0 are:

- bugfixes concerning parallel communications (array out of bounds) and treatment of DO LOOP with negative increment.

- modification of the configuration system to allow the user to choose the path and name of the installation directory.

The main changes from the version 2.0.0 are listed hereafter.

PALM_MP changes in 2.1.0:

Optimization of the driver mechanism. The reactivity of the PALM_MP driver can be adjusted in PrePALM.

A test verifying that the shape of a distributor is the same as the one of the object(s) it is associated to has been implemented.

The PALM_MP algebra toolbox has been implemented. It provides monoproc as well as parallel algebra units.

The mechanism of space inheritence (NULL space) that had been previously developped for algebra units has been generalized to user units.

BUGFIX: Branch PALM_Steps in loop were not correctly performed.

The configuration system has been modified for linux 64 bits platforms.

BUGFIX in the treatment of parallel communications.

Modification of the configuration system to allow the user to choose the path and name of the installation directory (use the option "--exec-prefix=path" at the configure phase or execute "make install exec_prefix=path" at the installation phase).

BUGFIX: do loop with negative increment were not handled.

The configuration system has been updated for SUN platform on which MPI2 is available and seems to work well (special thanks to the IUSTI and CODICIEL guys !).

PrePALM_MP changes in 2.1.0:

The reactivity of the driver can be adjusted in "palm execution settings".

The spaces one_integer, one_real, one_double, one_string, one_character, one_complex and one_logical are now predefined. No need to define them in a unit IdCard before using them.

The algebra toolbox is available.

For any need of explanation please send an email to

palmhelp@cerfacs.fr.

To get the sources of PALM_MP 2.1.0 and PrePALM_MP 2.1.0 please send

an email to palm@cerfacs.fr

The PALM team






















































































































































































































� The PALM group: PALM and PrePALM Research QuickStart Guide for version 2.1.0, Technical Report TR/CMGC/02/38, CERFACS, Toulouse, France


� The PALM group: Sample Data Assimilation Applications with PALM Research, Technical Report TR/CMGC/02/32, CERFACS, Toulouse, France


� Thierry Morel, Samuel Buis, Nicolas Barriquand : Utilisation du coupleur dynamique PALM_MP 2.1.0, Technical Report TR/CMGC/04/112, CERFACS, Toulouse, France
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